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Einführung und Moderation 

 
 

HOLMER Smart Turn 

– Vorgewendeautomatisierung an komplexen  

   Erntemaschinen   

  
 

CEMOS AUTO THRESHING  

- das autonome Dreschwerk 

 
Wird Xaver die Welt ernähren?  

- Potentiale autonomer Feldroboter 

Dr. M. Demmel 

 

 

Dr.-Ing. M. Gallmeier 

 

 
Dr.-Ing. J. Baumgarten 

 

 

Dipl.-Ing. Th. Buchner 

 

 

Leitung Entwicklung und  Marketing, HOLMER 

Maschinenbau, Eggmühl 

Projektleiter CEMOS, F&E Claas KgaA, Harsewinkel 

- Diskussion - 
 

Ende ca. 19 Uhr – anschließend Umtrunk im Hörsaal-Foyer bis 21 Uhr 

VDI-Seminar Landtechnik 
 

am Donnerstag, den 25.01.2018, 17.00 Uhr 
 

Zentrales Hörsaalgebäude 

 

Automatisierung von Landmaschinen  
- Wie weit ist es noch bis zum Feldroboter- 

Tier und Technik, LfL Bayern, Freising 

Projektleiter Mars, Vorentwicklung, Agco Fendt, 

Marktoberdorf 


